Encuentro 3:
Ultrasonido vy
ServoMotor
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;De que va este taller?

E1

Repaso

E2

v" Arduino
v 1/0 Digital

v 1/0 Analégico

Pantalla

v LCD

v' Coneccion

v Mostrar

E3

Sensor

v" Ultrasonido
v Variables

v" Servo Mot.

E4

Sensores

v Motor DC

v Driver

v Robot 2WD
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Principio de funcionamiento

Onda Reflejada (Echo)

Onda Original (Trigger)



Tipos de Sensores Ultrasonido

www.parallax.com '




Actividad 1:

Variables vy
Sensor Ultras.




:Qué son las variables?

variable




:Qué son las variables?




;Coémo conectar el sensor?
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Desafio 1:
Sensor para<®

estacionamiento




Contexto para el desafio




:Qué hay que hacer?




Componentes para este desafio
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10min para

resolver el
desafio @




Actividad 2:
Pensemos en

aplicaciones
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FUNDACISN

Tipos de Motores

Continua Paso a

Paso




Juego de engranes

Resistorvariable
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Motor de CD

1 h
Tarjeta de control y bt e




Actividad 3:

EL Servomotor




Componentes para esta actividad




Desafio 2:

Prueba el
ServoMotor




Desafio 3:

Barrera de

Tren £3







Componentes para este desafio




5min para

resolver el
desafio @




Ejemplos de

Aplicaciodn




Proyecto SKOON - LC 2019




;:Qué aprendiste
de nuevo hoy?
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