Encuentro 4:

Motores con Arduino

Konrad Peschka &
Elias Espinoza




FUNDACISN

Tipos de Motores

Continua Paso a

Paso
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Actividad 12:

Motor en
tinkercad




Limitaciones en corriente

“La corriente

« 1
La corriente total que se le

maxima que se le
puede pedir a un
pin es de 40mA”

puede pedir al
chip de Arduino es
de 200mA”




;:Entonces como hacemos?
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Actividad 13:
Driver con

transistor




Drivers comerciales

Driver L9110 (1A) Driver L298 (4A) Driver BTS7960 (43A)
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Motores comerciales

Motor DC con rueda Motor Dc eng/ metalico Limpia parabrisas
(5v - 0.5A — 100RPM) (12v — 1A — 20RPM) (12v — 4A — 120RPM)




Desafio:

Ventilador
automatico




P ;Qué hay que hacer?

ol X1

i d
;8 :
]
c
2
o

c

=

(@)

NI DOTUNV

o m




Componen

™M oo
- - t

DIGITAL (PWM ~)

(U]
IL_- %
T

wxmm ARDUINO

HOM® ~ WMo
o= 1 !
]

ANALOG IN
Ov—(NHﬁ‘Lﬂ.
AR ddaa




|1

10min para

resolver el
desafio




Tomemos un [N
descanso EA










PP . Que necesito para hacerlo?
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Movimientos con 2 ruedas

Quieto Avanza

b

Ambos motores quietos Ambos motores avanzan

Gira Anti-hor Gira horario

|t

Avanza motor derecho Avanza motor izquierdo




Actividad 14:

Traccion x2




Desafio:
Robot

Inteligente




P Diagrama de flujo

Enciendo
robot

‘si

Avanza frente Progrf':lma
‘ esquivar
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10min de tiempo

para que Lo
resuelvan




Ejemplos de

Aplicacion




Braile Printer Machine- LC 2018




Ticket de

Salida
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